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1.1 Matrice 
Svaku šemu brojeva oblika: 
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nazivamo: matrica dimenzije mxn 
 
1) Sabiranje matrica 
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2) Mno�enje matrice skalarom 
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3) Mno�enje dve matrice (vrsta · kolona) 
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Odavde se vidi da je potrebno da prva matrica ima onoliko kolona koliko druga matrica ima vrsta. U 
suprotnom mno�enje ovih matrica nije mogu� e! Dobija se matrica koja ima broj vrsta kao i prva i 
broj kolona kao i druga matrica. Primer: veli� ina prve matrice je (3x3) a druge (3x2) i njhovim 
mno�enjem se dobija matrica dimenzije (3x2): A3x3 x B3x2 = C3x2 

4) Kvadratna matrica 
Ako je broj vrsta matrice jednak broju kolona (m = n), onda je to kvadratna matrica. 

5) Minor 
Sve kvadratne podmatrice predstavljaju minore M matrice A.  

  Rang r matrice A, u oznaci r = rang(A), je njen minor najve� eg reda razli� it od nule.     
Minor najve� eg reda se dobija izostavljanjem kolona (ukoliko pravougaona matrica ima više kolona 
nego vrsta) ili vrsta (ukoliko pravougaona matrica ima više vrsta nego kolona). 

1.2. Kvadratna matrica (m = n). Determinanta 
Kvadratnoj matrici A (kvadratna zna� i da je broj vrsta jednak broju kolona): 
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odgovara JEDAN BROJ koji se zove determinanta (u oznaci, det(A)). Zna� i, mogu� e je izra� unati samo 
matricu kvadratnog oblika (n x n), mada je matrica u opštem slu� aju pravougaonog oblika (m x n).  
Determinanta se mo�e izra� unati na slede� i na� in (Sarusovo pravilo): [ ] 1111det aa =  
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1) Minor M ij elementa aij je determinanta koja se dobija iz polazne determinante izostavljanjem i-te vrste 

i j-te kolone. 
 

Primer: Minor M12 elementa a12 (na isti na� in se mo�e izra� unati minor bilo kog elementa): 
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Minor najve � eg reda je sama determinanta. 

Ako je det(A) ¹  0, onda minor najve� eg reda, a samim tim i rang kvadratne matrice, ima iste dimenzije 
kao i sama determinanta. 

2) Kofaktor Aij elementa aij kvadratne matrice A je:   Aij = (-1)i+j M ij  . 
Odavde se vidi da je kofaktor pozitivan ako je zbir (i + j) paran, u suprotnom je negativan. 
 

1o Determinanta se mo�e izra� unati preko kofaktora bilo koje vrste ili kolone (Laplasova teorema). 
Na primer, preko prve vrste: det(A) = a11A11 + a12A12 + ... + a1nA1n. 

 

2o Preko kofaktora se izra� unava adjungovana (pridru�ena) matrica  adjA matrice A: 
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“T“ je oznaka za transponovanu matricu, koja se dobija kada vrste i kolone zamene mesta. 

3) Jedini� ne kvadratne matrice su: [ ]11 =I , ��
�

��
�= 10

01
2I ,  

�
�
�

�

�
�
�

�
=

100
010
001

3I  itd.  

Proizvod kvadratne matrice A i jedini� ne kvadratne matrice I jednak je samoj kvadratnoj matrici A:  
A · I  = A . 

4) Inverzna matrica A-1 kvadratne matrice A je: 

adjA
A

A
)det(

11 =- , gde je adjA adjungovana matrica.  

O� igledno, da bi kvadratna matrica A imala inverznu matricu A-1 mora da je det(A) ¹  0 
- Proizvod kvadratne matrice A i njene inverzne matrice A-1 je jednak jedini� noj kvadratnoj matrici I: 

A·A -1 = I    i    A -1×A = I 
- Ako za kvadratne matrice A, B i AB postoje inverzne matrice onda je: (A·B) -1 = B-1××××A-1 
- Va�i i: ( A-1) -1 = A 

 

5) Neke od osnovnih osobina determinanti:  
- ako u kvadratnoj matrici dve susedne vrste (kolone) promene mesta onda determinanta promeni 

znak, 
- ako su u kvadratnoj matrici A svi elementi neke vrste (kolone) jednaki nuli, tada je  det(A) = 0, 
- ako su dve vrste (kolone) medjusobno proporcionalne tada je det(A) = 0, 
- ako se elementima jedne vrste (kolone) dodaju elementi neke druge vrste (kolone) prethodno 
pomno�ene nekim brojem vrednost determinante se ne menja.  
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6) Elementarne transformacije matrica (daju ekvivalentnu matricu, tj. matricu sa istim rangom!) 
(i) razmena dve vrste (ili dve kolone) 
(ii) mno�enje elemenata jedne vrste (kolone) nekim brojem (skalarom) koji je razli� it od nule 
(iii) dodavanje elemenata jedne vrste (kolone) odgovaraju� im elementima neke druge vrste (kolone) koji 

su prethodno pomno�eni proizvoljnim brojem 

Matrica je A ekvivalentna sa matricom B (u zapisu: A ~ B) ukoliko je dobijena iz matrice A pomo� u niza 
elementarnih transformacija. Ekvivalentne matrice imaju isti rang! 

Napomena: Radi lakšeg nala�enja ranga matrice dimenzije (reda) mxn matricu treba elementarnim 
transformacijama svesti na matricu trapeznog oblika: u prvoj koloni ispod prvog elementa sve vrednosti su 
nule 0, u drugoj koloni ispod drugog elementa su sve vrednosti nula i tako redom!   
 

1.3. Matri� na jedna� ina 
Jedna� ina oblika A·X = B , gde su A, B i X matrice naziva se matri� na jedna� ina. Ona se rešava po 
matrici X, tako što se matri� na jedna� ina sa leve strane pomno�i matricom A-1, uz uslov da je det(A) ¹  0:   

A·X = B �  A·X = B /×A-1, det(A) ¹  0 �  A-1·A·X = A-1×B �   I·X = A-1×B �  X = A-1·B 

1.4 Sistem linearnih jedna� ina 
1. Nehomogeni sistem linearnih jedna� ina (nehomogeni zna� i da je bar jedan od slobodnih � lanova b1, 

b2, ... razli� it od nule) 

1o Pravougaoni sistem (P.S): broj jedna� ina ¹¹¹¹  broj nepoznatih (Kroneker-Kapelijeva teorema)   
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1) ima rešenje (saglasan je, mogu�  je) ako i samo ako je  rang(A) = rang (P) = r ,  gde je A 
matrica sistema, a P proširena matrica sistema: 
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1. r = n �  sistem je mogu�  i odre� en (ima jedinstveno rešenje), gde je n je broj 
nepoznatih u sistemu 

2. r < n �  sistem je mogu�  i neodre� en (ima beskona� no mnogo rešenja), pri � emu n-r 
nepoznatih uzimamo proizvoljno 

2) nema rešenje (protivure� an je, nesaglasan) ako je  rang(A) ¹¹¹¹  rang (P)  

2o Kvadratni sistem (K.S.): broj jedna� ina = broj nepoznatih (Kramerova teorema)   

nnnnnn

nn

nn

bxaxaxa

bxaxaxa

bxaxaxa

=+++

=+++

=+++

...

...............

...

...

2211

22222121

11212111

 

1) ima jedinstveno rešenje ako je determinanta sistema D ¹¹¹¹  0. Nepoznate xj, j = 1, 2, ... n, se 
mogu izra� unati kao: xj = Dj /D. Determinanta Dj se dobija kada se kolona koja sadr�i 
koeficijente uz xj zameni kolonom sa slobodnim � lanovima b1, b2, ..., bn. 

2) je protivure� an (nema rešenja - nemogu� ) ako je determinanta sistema D = 0 i istovremeno 
Dj ¹¹¹¹  0 bar za jedno j.  

3) ima beskona� no mnogo rešenja ako je determinanta sistema D = 0 i istovremeno Dj = 0 za 
svako j. 

Napomena: Za kvadratni sistem se tako� e mo�e primeniti postupak preko ranga matrice.  
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2. Homogeni sistem linearnih jedna� ina (homogeni zna� i da su svi slobodni � lanovi b1, b2, ... jednaki nuli) 
1) Trivijalno rešenje zna� i da su sve nepoznate x1, x2, ... xn jednake nuli.  
2) Netrivijalno rešenje zna� i da je bar jedna od nepoznatih x1, x2, ... xn razli� ita od nule. 
3) Pravougaoni i kvadratni homogeni sistemi linearnih jedna� ina uvek imaju trivijalno rešenje: 

x1 = x2 = ... = xn = 0  
1o Pravougaoni sistem 

1) ima trivijalno rešenje ÛÛÛÛ  rang(A) = n  

2) ima netrivijalna rešenja ÛÛÛÛ  rang(A) < n  

2o Kvadratni sistem  

1) ima trivijalno rešenje ÛÛÛÛ  D ¹¹¹¹  0  

2) ima netrivijalna rešenja ÛÛÛÛ  D = 0  
Napomena: Za kvadratni sistem se tako� e mo�e primeniti postupak preko ranga matrice.  

 

Nehomogeni sistem Homogeni sistem 
ima rešenje 

jedinstveno bezbroj rešenja 
nema rešenje trivijalno netrivijalna 

rang(A) = rang(P) = r 

P
. 

S
. 

r = n r < n 

rang(A) �  rang(P) rang(A) = n rang(A) < n 

K
. S
. D ¹  0 D = 0 i Dj ¹  0 

bar za jedno j 
D = 0 i Dj = 0 za 

svako j 
D ¹  0 D = 0 

 
1.5. Svo� enje na matri� nu jedna� inu 

Kvadratni nehomogeni sistem jedna� ina (kvadratni zna� i da je broj jedna� ina jednak broju nepoznatih): 

nnnnnn

nn

nn

bxaxaxa

bxaxaxa

bxaxaxa

=+++

=+++

=+++

...

...............

...

...

2211

22222121

11212111

 

se mo�e zameniti matri� nom jedna� inom   A·X = B : 
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gde je A matrica sistema. Ukoliko je det(A) ¹  0, onda postoji inverzna matrica A-1 matrice A i rešenje 
matri� ne jedna� ine je: X = A-1·B  (videti matri� nu jedna� inu 1.3). 

1.6 Vektorski prostori 
Linearna zavisnost vektora 

Vektori a1, a2, … an su linearno zavisni ukoliko postoje brojevi a1, a2, … an takvi da zadovoljavaju 
jednakost: a1a1 + a2a2 +  … + anan = 0 i pri tome je bar jedan od ovih brojeva razli� it od nule. To zna� i 
da su vektori linearno zavisni ukoliko postoje netrivijalna rešenja.  

U suprotnom slu� aju, vektori a1, a2, … an su linearno nezavisni - ukoliko postoje brojevi a1, a2, … 
an takvi da zadovoljavaju jednakost: a1a1 + a2a2 +  … + anan = 0  i pri tome su svi ovi brojevi jednaki 
nuli: a1 = a2 = … = an = 0 (trivijalno rešenje). To zna� i da su vektori linearno nezavisni u slu� aju 
trivijalnog rešenja. 
Baza vektorskog prostora 
Vektori a1, a2, … an  mogu da obrazuju bazu vektorskog prostora ukoliko su linearno nezavisni. 



 

 5 
Priprema ispita iz matematike i statistike 

Mob:  064-000-2480;  www.znaj-imaj.com 

Neke va�nije osobine 
 

1)  am·an = am+n; 
am : an = am-n; 
(am)n = am·n; 

m
m

a
a

-=
1

 

n
m

n m aa =  
am·bm = (a·b)m 

m
mm

b
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=:  

2) a2 – b2 = (a – b)·(a + b) 
(a ± b)2 = a2 ± 2ab + b2 

))(( 2233 babababa +±=± �  
(a ± b)3 = a3 ± 3a2b + 3ab2 ± b3 

3) Kvadratna jedna� ina: ax2 + bx + c = 0 ima rešenje: 
a

acbb
x

2

42

2,1

-±-
=  

 

Kvadratna jedna� ina se mo�e izraziti preko svojih rešenja: ax2 + bx + c = a(x – x1)(x – x2)  

2.1. Izvod funkcije 
1) Tabli� ni izvodi funkcije        

1. ( ) .,0' constcc ==  
  5. ( ) xx ee =

¢
   9. ( ) xx cossin =¢   

13. ( )
21

1
sin

x
xarc

-
=¢  

2. ( ) 1-×=
¢ nn xnx   

 6. ( ) aaa xx ln=
¢

 
 10. ( ) xx sincos -=¢   

14. ( )
21

1
cos

x
xarc

-
-=¢  

3. ( )
x

x
2

1
=

¢
 

 
 7. ( )

x
x

1
ln =¢  

 
11. ( )

x
xtg 2cos

1
=¢  

 
15. ( ) 21

1
x

xtgarc
+

=¢  

4. 
2

11
xx

-=
¢

�
	



�
�


  
 

 8. ( ) e
x

x aa log
1

log =¢  
 

12. ( )
x

xctg 2sin
1

-=¢  
 

16. ( ) 21
1
x

xctgarc
+

-=¢  

 
2) Osnovne osobine izvoda 

1o [c·f(x)]’ = c·f’ (x);    2o [f(x) ± g(x)]’  = f’ (x) ± g’(x);   

3o [f(x)·g(x)]’ = f’ (x)·g(x) + f(x)·g’(x);   4o 
2))((

)(')()()('
)(
)(

xg
xgxfxgxf

xg
xf ×-×

=  

3) Izvod slo�ene funkcije y = f(u) 

y = f(u), gde je u = f(x), onda je izvod slo�ene funkcije y: y’ = y’(u)×u’(x) 

2.2. Grani� na vrednost (limes) funkcije. Lopitalovo pravilo 

1) Odre� eni oblici: ,0,
0

,,,0
0

,
0

®
¥

¥®¥-®¥×¥-¥®¥×¥®
¥

¥®
¥ aa

, gde je a = const. 

2) Grani� na vrednost kada x ®®®®±±±± ¥¥¥¥   kod racionalnih funkcija se nalazi tako što se brojilac i imenilac 
dele najve� im stepenom. 

3) Pri nala�enju grani� nih vrednosti (limesa) funkcije, ako se jave neki od slede� ih neodre� enih oblika: 

¥
¥

,
0
0

, treba koristiti Lopitalovo pravilo koje se svodi na nala�enje prvog izvoda brojioca i imenioca: 

)('
)('

lim;
0
0

)(
)(

lim
00 xg

xf
xg
xf

xxxx ®®
=��

�
��
�

¥
¥

=  

4) Slede� i oblici su tako� e neodre� eni: ¥¥¥-¥¥× 1,,0,;0 00 , i oni se pogodnim transformacijama 

mogu svesti na jedan od oblika: ��
�

��
�

¥
¥

;
0
0 . Za neodre� eni izraz tipa [ ]¥×0  se koriste transformacije: 

[ ] ��
�

��
�=

�
�
�

�

�

�
�
�

�

�

¥

==¥×=×
®® 0

0
1
0

)(
1

)(
lim0)()(lim

00

xg

xf
xgxf

xxxx
   ili  [ ] ��

�
��
�
¥
¥

=
�
�
�

�

�

�
�
�

�

�
¥

==¥×=×
®®

0
1

)(
1

)(
lim0)()(lim

00

xf

xg
xgxf

xxxx
, 

pa se zatim se primeni Lopitalovo pravilo. 
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3.1 Funkcija y = ex Funkcija y = ln x 
 y = ex , xÎ  (-¥ , +¥ ) 

e = 2.71..., e0 = 1, e¥  ®  ¥ ,  

x
x

e
e

1
=- , 0

11
®

¥
== ¥

¥-

e
e  

x/0 ®  ¥ , x/¥  ®  0 

y = ln x Û  x = ey = e ln x,  xÎ  (0, +¥ ) 
ln 1 = 0, ln e = 1, ln 0 ®  -¥ ,  ln ¥  ®  ¥  
ln ax = x×ln a,  ln ex = x·ln e = x; lnn x = (ln x)n 

 eln x = x , nxxn xee
n

==× lnln , n
nxxn

x
xee

n 1lnln === -×- -

 

ln(a·b) = ln a + ln b, ln(a/b) = ln a – ln b 
 

e

-1

1

y = ex

0 1

y

x

y = e-x

 

0

1

1

y

xe

y = ln x

 
 

3.2. Ispitivanje toka i crtanje grafika funkcije y = f(x): 
 

1) oblast definisanosti:  D ={ xÎ R | ...}  �  xÎ{ ...}  
Napomena: Ta� ka u kojoj racionalna funkcija nije definisana predstavlja vertikalnu asimptotu. 

2) ta� ke u kojima grafik se� e koordinatne ose 
1o na� i x za y = 0: to je presek sa x-osom (nula funkcije !) 
2o na� i y za x = 0: to je presek sa y-osom 

3) znak funkcije (na� i gde je y pozitivno, a gde negativno) 
1o y < 0 (negativno) za xÎ (...) 
2o y  > 0 (pozitivno) za za xÎ (...) 

4) parnost i neparnost 
Na� i f(-x) i proveriti da li je funkcija: 
1o parna: f(-x) = f(x)    
2o neparna:  f(-x) = -f(x)  
3o nije ni jedno ni drugo: funkcija nije ni parna ni neparna 

5) ekstremne vrednosti (nule prvog izvoda) i monotonost (na osnovu znaka prvog izvoda) 
1o funkcija ima ekstremnu vrednost xo za y’ = 0, 
2o funkcija je monotono opadaju� a tamo gde je y’ < 0 (odnosno rastu� a za y’ > 0) 
3o na osnovu monotonosti funkcije se odre� uje da li je ekstremna vrednost xo min ili max 

6) prevojne ta� ke (nule drugog izvoda), konveksnost i konkavnost (znak drugog izvoda) 
1o funkcija ima prevojnu ta� ku za y”  = 0 
2o funkcija je konveksna – ispup� ena (Ç - kao kod preseka skupova - ”-”)  tamo gde je y”  < 0 
3o funkcija je konkavna – izdubljena  (È - kao kod unije skupova - ”+”) tamo gde je y”  > 0  

7) asimptote funkcije  
1o vertikalna asimptota x = a - ukoliko funkcija u ta� ki x = a  ima prekid u oblasti definisanosti.  

Pri tome va�i bar jedna od slede� ih jednakosti (proveriti koja-koje):  
¥+=

-®
)(lim xf

ax
,  ¥-=

-®
)(lim xf

ax
, ¥-=

+®
)(lim xf

ax
, ¥+=

+®
)(lim xf

ax
 

2o horizontalna asimptota y = b - ukoliko va�i: bxf
x

=
±¥®

)(lim  (zato uvek treba proveriti 
±¥®x

lim ) 

3o kosa asimptota: y = ax + b, gde je ))((lim,
)(

lim axxfb
x
xf

a
xx

-==
±¥®±¥®

 

- Ukoliko racionalna funkcija ima u brojiocu jedan stepen ve� i nego u imeniocu onda ima kosu 
asimptotu 

- Ukoliko ima horizontalnu nema kosu asimptotu. 
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4. Integrali 
4.1  Tabli� ni integrali  

1.� == .,0 constCCdx  5. � += Cedxe xx   9. � += Cx
x

dx
tan

cos2
 13.� +=

+
Cx

x

dx
arctan

12  

2. � += Cxdx  6. � += C
a

a
dxa

x
x

ln
 10. � +-= Cxctg

x
dx

2sin
 14.� +=

+
C

a
x

aax
dx

arctan
1

22
 

3. � +
+

=
+

C
n
x

dxx
n

n

1

1

 7. � +-= Cxdxx cossin  11. � +=
-

Cx
x

dx
arcsin

1 2
 15.� +±+=

±
Caxx

ax

dx 22

22
ln  

4. � += Cx
x
dx

ln  8. � += Cxdxx sincos  12. � +=
-

C
a
x

xa

dx
arcsin

22
 16.� +

+
-

=
-

C
ax
ax

aax
dx

ln
2
1

22
 

4.2  Osnovne osobine integrala 
1o �� =× dxxfcdxxfc )()( , 2o � �� ±=± dxxgdxxfdxxgxf )()())()((  

4.3  Metoda smene 
- Pogodnom smenom (zamenom promenljive x) dati integral se svodi na tabli� ni.   
- Smenom g(x) = t, g’(x)dx = dt, rešavaju se integrali:  

1o � dxxgxg n )(')]([ , 2o � dx
xg
xg

n)]([
)('

, 3o � dxxge xg )(')(  

4.4 Kanoni� ni integrali. Integrali oblika ����
++

+
++

+

++++ cbxax

dxBAx
cbxax

dxBAx

cbxax

dx
cbxax

dx
2222

)(
,

)(
,,  

 

se rešavaju tako što se kvadratna funkcija: ax2 + bx + c dovede na oblik:  u2 + v2    

4.5  Parcijalna integracija 
I(x) = �u·dv = u·v - �v·du  

 

Uvodi se smena u i dv, pri � emu se du nalazi diferenciranjem funkcije u, v integranjem funkcije  dv.  
Na osnovu ovog pravila se i biraju funkcije u i dv. Za u se obi� no uzima funkcija � iji stepen 
diferenciranjem treba smanjiti . Kod izbora dv treba uzeti deo koji se lako integrali. Primeri: 
1) �Pn(x)·eax dx, gde je Pn(x) polinom n-tog stepena od x. Rešava se tako što se uvodi smena u = Pn(x) i  

dv =  eax dx.  
Diferenciranjem funkcije u se za jedan smanjuje stepen polinoma (taj postupak treba ponavljati sve 
dok stepen polinoma ne bude jednak jedinici). 
Integraljenjem �eax dx se dobija v, i ovo je jednostavan integral koji daje v = eax/ a. 

2) �Pn(x)·(ln x)k dx, gde je Pn(x) polinom n-tog stepena od x. Rešava se tako što se uvodi smena 
 u =  (ln x)k i dv = Pn(x) dx. 

 

4.6  Integracija racionalnih funkcija 
4.6.1 Ako je gore isti ili ve� i stepen nego dole onda treba podeliti polinom polinomom, a zatim, 

eventualno, izvršiti rastavljanje racionalne funkcije na zbir parcijalni h razlomaka. 
4.6.2 Ako je dole ve� i stepen onda se vrši rastavljanje racionalne funkcije na zbir parcijalni h 

razlomaka (svaka prava racionalna funkcija se mo�e rastaviti na taj na� in):  

cx
C

bx
B

ax
A

cxbxax ±
+

±
+

±
=

±±± ))()((
�  

ndcxdcx
D

dcx
C

dcx
B

bax
A

dcxbax n )(
...

....
)()())(( 32 ±

++
±

+
±

+
±

+
±

=
±±

�  

dcx
CBx

bax
A

dcxbax ±
+

+
±

=
±± 22 ))((

�  

nn edxedx
D

edx
C

cbxax
BAx

exdcbxax )(
...

...
)())(( 222 ±

++
±

+
±

+
±±

+
=

±×±±
�  - kvadratna jedna� ina nema nule 
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nnn edxedx
D

edx
C

xx
B

xxa
A

edxxxxxaexdcbxax )(
...

...
)()())()(())(( 2

2121
2 ±

++
±

+
±

+
±

+
±

=
±±±

=
±×±±

��

732)7)(3)(2( -
+

+
+

-
=

-+- x
C

x
B

x
A

xxx
� ; 

32)32(3)32(3 22 +
+

+
+=

+× x
C

x
B

x
A

xx
�  

32)32(2)32)(2( 22 +
+

+
+

-
=

+- x
C

x
B

x
A

xx
� ; 

323 )32()32(322)32)(2( +
+

+
+

+
+

-
=

+- x
D

x
C

x
B

x
A

xx
�  

2222 )32(32)22(2)32()2( +
+

+
+

-
+

-
=

+- x
D

x
C

x
B

x
A

xx
�  

32232 )32()32(32)2(2)32()2( +
+

+
+

+
+

-
+

-
=

+- x
E

x
D

x
C

x
B

x
A

xx
�  

322)32)(2( 22 +
+

+
-

=
+- x

CBx
x

A
xx

� ; 
3322)332)(2( 22 ++

+
+

-
=

++- xx
CBx

x
A

xxx
�  

432)2(2)432()2( 2222 ++
+

+
-

+
-

=
++- xx

DCx
x

B
x

A
xxx

�
 

14)2(2)1)(4()2()43()2( 2222 +
+

-
+

-
+

-
=

+--
=

--- x
D

x
C

x
B

x
A

xxxxxx
��

 

4.7 Odre� eni integral 

)()()()( aFbFxFdxxf
b

a

b

a
-==�  

 

5. Diferencijalne jedna� ine 

5.1. Diferencijalna jedna� ina koja razdvaja promenljive 

je diferencijalna jedna� ina oblika: )()( ygxfy ×=¢ , koja se rešava na slede� i na� in: 

dxygxf
dx
dy

××= /)()(  �  )(:/)()( ygdxygxfdy ××=   �  

�  �= /)(
)(

dxxf
yg

dy
�  �� = dxxf

yg
dy

)(
)(

 

5.2. Homogena diferencijalna jedna� ina 

je diferencijalna jedna� ina oblika: �
	



�
�

=¢

x
y

fy , koja se  

- Rešava se uvodjenjem smene: u
x
y

= , gde je u nova nepoznata funkcija argumenta x. 

- Nakon smene se svodi na diferencijalnu jedna� inu koja razdvaja promenljive po funkciji u. 

5.3. Linearna diferencijalna jedna� ina 

je diferencijalna jedna� ina oblika: )()( xQyxPy =×+¢ , gde su P(x) i Q(x) funkcije po x. 

- Opšte rešenje je: �
	



�
�

 �+�= �

-
dxexQCey

dxxPdxxP )()(
)(  

5.4. Bernulijeva diferencijalna jedna� ina 

je diferencijalna jedna� ina oblika: )()()( nyxQyxPy ×=×+¢   

- Rešava se uvodjenjem smene: nuy -= 1
1

, gde je u nova nepoznata funkcija argumenta x. 
- Nakon smene se svodi na linearnu diferencijalnu jedna� inu po funkciji u. 


